PROPUESTA DE PROYECTOS DE ALUMNOS

MECANISMOS DE 4 BARRAS

1. Analisis de posicion de un mecanismo de 4 Barras de tipo Grasoff 1 siguiente:

GRASHOF 1: DRAG-LINK
S+L==P+0Q
CONTINOUS MOTIOMN

Objetivos minimos:
a) Implementar y animar el mecanismo

Objetivos esperados:
b) Implementar el estudio de posicidon de un punto sobre el Acoplador graficando la trayectoria del
punto de interés.

2. Analisis de posicion de un mecanismo de 4 Barras de tipo Grasoff 2 siguiente:

GRASHOF 2: CRANK-ROCKER
S+L=P+0Q
CONTINOUS MOTION

Objetivos minimos:

a) Implementary animar el mecanismo
Objetivos esperados:

b) Implementar el estudio de posicion de un punto sobre el Acoplador graficando la trayectoria del
punto de interés.



3. Anadlisis de posicidon de un mecanismo de 4 Barras de tipo Grasoff 3 siguiente:

GRASHOF 3: DOUBLE-ROCKER
SsL>Ps+0
MO CONTINOUS MOTIOM

Objetivos minimos:

a) Implementary animar el mecanismo

Objetivos esperados:

b) Implementar el estudio de posiciéon de un punto sobre el Acoplador graficando la trayectoria del
punto de interés.

4. Andlisis de posicidon de un mecanismo de 4 Barras de tipo Grasoff 4 siguiente:

GRASHOF 4: PARALLFI OGRAM-LINKAGE
S+L=Ps+0Q
CONTINOUS MOTION

Objetivos minimos:

a) Implementary animar el mecanismo
Objetivos esperados:

b) Implementar el estudio de posicidon de un punto sobre el Acoplador graficando la trayectoria del
punto de interés.

5. Analisis grafico de velocidad del Acoplador de un mecanismo de 4 Barras siguiente:



Aceleracion \
y velocidad utilizando vectores

Objetivos minimos:

a) Implementary animar el mecanismo
Objetivos esperados:

b) Visualizar los vectores que interviene y dibujar el triangulo de fuerzas con valores.

6. Analisis de los CIR de un mecanismo de 4 Barras entre los eslabones 1y 3 siguiente:

&

a) Implementary animar el mecanismo

Objetivos minimos:

Objetivos esperados:

b) Implementar el estudio de posicion del CIR entre los eslabones 1y 3.
c) Graficar el desplazamiento del CIR

7. Analisis de los CIR de un mecanismo de 4 Barras entre los eslabones 2 y 4 siguiente:

i

N




Objetivos minimos:

a) Implementar y animar el mecanismo
Objetivos esperados:

b) Implementar el estudio de posicién del CIR entre los eslabones 2 y 4.
c) Graficar el desplazamiento del CIR

MECANISMO DE MANIVELA BIELA CORREDERA

8. Andlisis de posicion de un mecanismo de Manivela-Biela-Corredera. segun la inversidon cinematica 1
siguiente:

Inversidon Cinematica 1

Objetivos minimos:
a) Implementar el estudio del mecanismo
b) Animar el movimiento de la manivela
Objetivos esperados:

c) Implementar el estudio de velocidad de un punto sobre la corredera graficando la trayectoria del
punto de interés.

9. Anadlisis de posicion de un mecanismo de Manivela-Biela-Corredera. segun la inversion cinematica 2
siguiente:

Inversidn Cinematica 2

Objetivos minimos:
a) Implementar el estudio del mecanismo
b) Animar el movimiento de la manivela

Objetivos esperados:

c) Implementar el estudio de velocidad de un punto sobre la corredera graficando la trayectoria del
punto de interés.



10. Analisis de posicion de un mecanismo de Manivela-Biela-Corredera. segun la inversién cinematica 3
siguiente:

Inversion Cinematica 3

Objetivos minimos:

a) Implementar el estudio del mecanismo
b) Animar el movimiento de la manivela

Objetivos esperados:

c) Implementar el estudio de velocidad de un punto sobre la corredera graficando la trayectoria del
punto de interés.

11. Analisis de posicion de un mecanismo de Manivela-Biela-Corredera. segun la inversién cinematica 4
siguiente:

Inversidn Cinematica 4

Objetivos minimos:
a) Implementar el estudio del mecanismo
b) Animar el movimiento de la manivela
Objetivos esperados:

c) Implementar el estudio de velocidad de un punto sobre la corredera graficando la trayectoria del
punto de interés.

12. Anadlisis de los CIR de un mecanismo de Manivela-Biela-Corredera el CIR entre los eslabones 1y 3
siguiente:



Objetivos minimos:

a) Implementar y animar el mecanismo
b) Implementar el estudio de posicion del CIR entre los eslabones 1y 3.

Objetivos esperados:

c) Graficar el desplazamiento del CIR

13. Analisis de los CIR de un mecanismo de Manivela-Biela-Corredera el CIR entre los eslabones 2 y 4
siguiente:

Objetivos minimos:

a) Implementar y animar el mecanismo
b) Implementar el estudio de posicion del CIR entre los eslabones 2 y 4.

Objetivos esperados:

c) Graficar el desplazamiento del CIR

MECANISMO DE LEVA

14. Analisis de posicion de un mecanismo de leva siguiente:

subida I detenimiento bajada I detenimiento

I | I 1

elevacion

b Seguidor 9
de rodillo Diagrama de desplazamiento



Objetivos minimos:

a) Implementar el estudio del mecanismo
b) Animar el movimiento de la leva

Objetivos esperados:

c) Dibujar el diagrama de elevacién
d) Graficar los diagramas SAVI del seguidor.

15. Analisis de posicion de un mecanismo de leva siguiente:

O|E

subida I detenimiento

[m) Segnundor

de cara plana Diagrama de desplazamiento

Objetivos minimos:

a) Implementar el estudio del mecanismo
b) Animar el movimiento de la leva
Objetivos esperados:

c) Dibujar el diagrama de elevacion
d) Graficar los diagramas SAVI del seguidor.

16. Analisis de posicion de un mecanismo de leva siguiente:

5(9)

subida | detenimiento

elevacion

elevacion

Diagrama de desplazamiento



Objetivos minimos:

a) Implementar el estudio del mecanismo
b) Animar el movimiento de la leva

Objetivos esperados:

c) Dibujar el diagrama de elevacién
d) Graficar los diagramas SAVI del seguidor.

17. Analisis de posicién de un mecanismo de leva siguiente:

subida | detenimiento bajada I detenimiento

elevacion

)
Diagrama de desplazamiento
Objetivos minimos:
a) Implementar el estudio del mecanismo
b) Animar el movimiento de la leva
Objetivos esperados:
c) Dibujar el diagrama de elevacién
d) Graficar los diagramas SAVI del seguidor.
18. Analisis de posicidn de un mecanismo de leva siguiente:
s(@) X . X .
subida I detenimiento bajada I detenimiento
I | I 1
elevacién
Leva de traslado 0

Diagrama de desplazamiento
Objetivos minimos:

a) Implementar el estudio del mecanismo
b) Animar el movimiento de la leva

Objetivos esperados:



c) Dibujar el diagrama de elevacién
d) Graficar los diagramas SAVI del seguidor.

19. Analisis de posicién de un mecanismo de leva siguiente:

(@)
@ subida I detenimiento I bajada I detenimiento
I | I |
elevacidn
9
Leva cilindnca Diagrama de desplazamiento
Objetivos minimos:
a) Implementar el estudio del mecanismo
b) Animar el movimiento de la leva
Objetivos esperados:
c) Dibujar el diagrama de elevacién
d) Graficar los diagramas SAVI del seguidor.
20. Analisis de posicidon de un mecanismo de leva siguiente:
s(Q) ] = : -
subida I detenimiento bajada I detenimiento
I | 1 |
elevacion
¢

Diagrama de desplazamiento

Objetivos minimos:
a) Implementar el estudio del mecanismo
b) Animar el movimiento de la leva
Objetivos esperados:

c) Dibujar el diagrama de elevacién
d) Graficar los diagramas SAVJ del seguidor.



